SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

Sie¢ kablowa oswietlenia ulicznego wraz z latarniami w Szczepanowie,
ul. Ks. Kosseckiego.



1. Wstep.

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania

1 odbioru robét zwiazanych z budowa sieci kablowe] o$wictlenia ulicznego wraz z latarniami

w Szczepanowic, ul. Ks. Kosseckiego.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegotowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy przy zlecaniu
i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robdt objetych SST
Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajgce 1 majace na celu
wykonanie sieci kablowej oswietlenia ulicznego wraz z latarniami,

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w ninigjszej SST sa zgodne z okresleniami ujetymi w odpowiednich normach
1 przepisach, ktorych zestawienie podano w pkt. 10 SST.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robét jest odpowicdzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z dokumentacjg
projektows 1 opisem zamowienia.

Rodzaje (typy) urzadzen, osprzgtu i materiatdw pomocniczych zastosowanych do wykonywania sieci powinny
by¢ zgodne z podanymi w dokumentacji projektowej i opisem zamowienia. Zastosowanic do wykonania sieci
innych rodzajow (typow) urzadzen i osprz¢tu niz wymienione w projekcie dopuszczalne jest jedynie pod
warunkiem wprowadzenia do dokumentacji projektowej zmian uzgodnionych w obowigzujgcym trybie
z Inzynierem,

2. Materialy.

2.1.Przewdd instalacyjny o izolacji i powloce polwinitowej na napig¢cie znamionowe 450/750V
z zytami miedzianymi o przekroju do 120mm” i ilosci zyt 2-5 wg PN-87/E90056.

2.2 Kabel elektroenergetyczny w izolacji XLPE oraz powloce zewngtrznej z PVC na napigcie
znamionowe 0,6/1kV z zytami aluminiowymi o przekroju do 120mm’ i ilosci zyt 1-5 wg. PN-
HD 603 S1:2006P +A3:2009P 5G, PN-93/E90401 i PN-93/E90400

2.3.0Oprawy uliczne ze zroédlem Swiatta LED wg dyspozycji podanych w dokumentacji projektowej.

2.4. Latarnie stalowe ocynkowane, wg dyspozycji podanych w dokumentacji projektowe;.

2.5.Fundamety do stupéw stalowych.

2.6.Plaskownik stalowy, ocynkowany do 30x5 mm.

2.7.Rury PCV gruboscienne, wedhug normy PN-C 89205,

2.8.Rozlgcznik napowietrzny nn, wg dyspozycji podanych w dokumentacji projektowe;.
1/. Odbiér materiatéow na budowie

* Materiaty takie jak stupy, oprawy oswietleniowe, przewody, osprz¢t nalezy dostarczaé na budowe
wraz ze Swiadectwami jakosci, kartami gwarancyjnymi, protokotami odbioru technicznego.

* Dostarczone na miejsce budowy materialy nalezy sprawdzi¢c pod wzglgdem kompletno$ci
1 zgodnosci z danymi wytworey.

* W przypadku stwierdzenia wad lub nasuwajacych si¢ watpliwosci mogacych mieé wplyw na
jako$¢ wykonania robdt, materialy nalezy przed ich wbudowaniem poddac¢ badaniom okreslonym
przez dozor techniczny robot.

2/. Sktadowanie materialow na budowie

Sktadowanie materiatéw powinno odbywac¢ si¢ zgodnie z zaleceniami producentéw, w warunkach
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zapobiegajacych zniszczeniu, uszkodzeniu lub pogorszeniu si¢ wladciwosci technicznych na skutek
wplywu czynnikow atmosferycznych lub fizykochemicznych.

Sprzet
3.1.Do wykonania sieci o$wietlenia ulicznego przewiduje si¢ uzycie nast¢pujacego sprz¢tu:
-samochodd dostawezy do 0,9t
-samochodd dluzyca do przewozu stupdw
-dzwig samochodowy 5t
-spawarka transformatorowa
Dopuszcza si¢ stosowanie innego sprzetu, po akceptacji Inzyniera.
3.2.Przy robotach ziemnych w poblizu istniejacych urzadzen podziemnych, prace nalezy
wykonywac recznie.
Transport.
Materiaty na budowe powinny by¢ przywozone odpowiednimi $rodkami transportu zabezpieczone
w sposéb zapobiegajacy uszkodzeniu oraz zgodnie z przepisami BHP i ruchu drogowego.
Wykonanie robot.

. Wykonawca przedstawi do akceptacji projekt organizacji i harmonogram robot uwzgledniajacy

5.2

wszystkie warunki, w jakich beda wykonywane roboty montazowe i instalacyjne.

.2. Trasowanie

5.3.

Lokalizacj¢ urzadzen nalezy wyznaczyc¢ przez uprawnionego geodete.

Montaz konstrukcji wsporczych oraz uchwytow

5.4.

Konstrukeje wsporcze 1 uchwyty przewidziane do ulozenia na nich przewodow elektrycznych, bez
wzgledu na rodzaj instalacji, powinny by¢ zamocowane do podtoza w sposob trwaty.

Przejscia przez rury i przepusty

5.5,

Przejscia przez rury i przepusty powinny spetnia¢ nastgpujgce wymagania:

- wszystkie przejscia obwoddw elektrycznych przez rury i przepusty musza byé chronione przed
uszkodzeniami.

- przejScia te nalezy wykonywac w przepustach rurowych,

Montaz osprzetu 1 opraw oswietleniowych

5.6.

Osprzgt 1 oprawy oS$wictleniowe nalezy mocowa¢ w sposob trwaly zapewniajacy mocne
i bezpieczne ich osadzenie. Do mocowania moga stuzy¢ konstrukcje wsporcze przykrgcone do
podloza za pomoca sSrub. Przewody opraw oswietleniowych nalezy laczy¢ z przewodami
wypustow za pomocg ztaczy swiecznikowych.

FLaczenie przewodow

Nie wolno stosowac polaczen skrgcanych.

Przewody musza by¢ ulozone swobodnie i nie moga by¢ narazone na naciggi i dodatkowe
naprgzenia. Do danego zacisku nalezy przylaczyé przewody o rodzaju wykonania, przekroju
i liczbie, dla jakich zacisk ten jest przygotowany.

5.7.Montaz uziemien

Uziomy sztuczne nalezy wykonywaé jako uziomy pionowe. Uziomow tych nie wolno



zabezpiecza¢ przed korozja powlokami nieprzewodzgcymi.

5.8. Proby montazowe

Po zakoniczeniu robdt nalezy przeprowadzi¢ proby montazowe obejmujgce badania 1 pomiary.
Zakres podstawowych prob obejmuje:
- pomiar rezystancji izolacji przewodow,
- pomiar rezystancji izolacji opraw,
- pomiary impedancji petli zwarciowych /skuteczno$ci ochrony przeciwporazeniowej/,
- pomiary rezystancji uziemien.
6. Kontrola jakosci robét
I. Sprawdzenie i odbior robot powinno by¢ wykonane zgodnie z normami [1], [2].
II Sprawdzeniu i kontroli w czasie wykonywania robot oraz po ich zakonczeniu powinno podlegac:
-zgodnos¢ wykonania robot z dokumentacja projektowa,
-wlasciwe podtaczenie przewodu fazowego i neutralnego

-zalgczanie punktow Swietlnych zgodnie z zatozonym programem

-wykonanic pomiardw rezystancji uziemicnia, izolacji, pomiaréw skuteczno$ci ochrony
przeciwporazeniowej z przekazaniem wynikoéw do protokotu odbioru,

-wykonanie namiaréw geodezyjnych.

7. Obmiar robot'

Obmiar robot obejmuje catos¢ sieci. Jednostka obmiarowg jest komplet robot.

8. Odbior robot

8.1.0dbior robdt zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu

- kable 1 uziomy.

8.2. Odbiory ostateczne

Wykonawca zobowigzany jest do dostarczenia:
- dokumentacji powykonawczej,

- inwentaryzacji geodezyjnej siect,

- protokotow z dokonanych pomiardw.

9. Podstawa platnosci

Podstawg platnosci stanowi komplet wykonanych robdt 1 pomiarow pomontazowych.

10. Przepisy zwiazane

[1] PN-87/E-90056. Przewody elektroenergetyczne ogolnego przeznaczenia do uktadania na stale.
Przewody o izolacji i powloce polwinitowej, okragte.

[2] PN-E 05125 Elektroenergetyczne linie kablowe — Projektowanie i budowa.




